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Özet— Özet, bildirinin kendi içerisinde bütün, en fa-
zla 150 kelime olan bir özeti olmalı ve tek paragraftan
oluşmalıdır. Özet, etkinlik hedef kitlesine ilginç gele-
cek şekilde, sempozyum içeriğine uygun, düzgün Türkçe
ile yazılmalıdır. Burada tarif edilen şablon bildiri kitabı
oluşturulan tüm IFToMM etkinliklerinde kullanılır. Özet
içerisinde dipnotlar, şekiller ve atıflar olmamalıdır!

Anahtar kelimeler: açık, net, ilgi çekici, özgün bildiri

Abstract—Abstract in English.
Keywords: clear, concise, interesting, original, pertinent paper

I. Metin Kuralları

Bildiriye çalışma konusu hakkında genel bilgi vererek
başlayın. Bu kısım ayrıca yazın taraması ve bildiri içeriği
hakkında bilgi içermelidir. Aşağıda metin kuralları yeral-
maktadır:
• Yazı tipi: 10 punto Times New Roman.
• Satır Aralığı: Tek.
• Sayfalar: Azami uzunluk 10 sayfadır.
• Sayfa Düzeni: Yazar bu şablonu kullanarak bildiriyi
oluşturursa bildiri uygun düzende olacaktır. İstenirse bildiri
düzeni Şekil 1 ve aşağıdaki bilgiler uyarınca oluşturulabilir.
Ancak bu seçenek tavsiye edilmez.

Sayfa Düzeni\ Sayfa Kenar Boşlukları
Üst: 2.54 cm, Alt: 1.41 cm, Sol: 2.07 cm, Sağ: 2.2 cm
Sayfa Düzeni\ Sayfa Boyutu
Letter, En: 21.59 cm, Boy: 27.94 cm
Sayfa Düzeni\ Düzen
Üst bilgi: 2.54 cm, Alt bilgi: 1 cm
Sayfa Düzeni\ Paragraf
Her iki yana dayalı
Sayfa Düzeni\ Paragraf Paragraf Girintisi
Özel: İlk satır girintisi: 0.4 cm
Sayfa Düzeni\ Kolonlar
Kolon sayısı: İki, En: 8.18 cm, Boşluk: 0.96 cm

• Üst bilgi: 8 punto ile, sola dayalı yazılmalıdır. “Etkinlik
Adı, Şehir, gün-gün ay yıl” şeklinde düzenlenmelidir.
• Başlık, yazar(lar), kurum: başlık ortalanmalı ve kalın
14 punto ile, baş harfler büyük olarak yazılmalıdır. Bir
satır boşluk bırakılarak her yazar ve kurumu yazar başına
bir kolon kullanılarak yazılmalıdır. E-posta adresleri dip-
not olarak verilmelidir.
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Şekil 1. Bir IFToMM bildirisinin düzeni.

• Özet: Yukarıda anlatıldığı üzere olmalı, en az üç, en fazla
altı anahtar kelime kalın harflerle ve alfabetik sırada ver-
ilmelidir. Ayrıca özetin ve anahtar kelimelerin İngilizcesi
de verilmelidir.
• Ana metin: Çift kolon.
• Başlıklar: Roman sayıları ile sıralı, kalın yazı tipinde; alt
başlıklar ise büyük harfler ile sıralı, italik eğik yazı tipinde;
alt-alt başlıklar ise alt başlık harfine ek olarak numaralı,
eğik yazı tipinde olmalıdır. Heading 2 Styles kullanılması
tavsiye edilir.
• Kaynakça: Kaynakça bildiri sonunda “sayı” kaynak atfı
biçemi ile verilmelidir.. Önemli: Kaynak numaraları
metin içindeki atıf sırası ile sırlanmalıdır:ilk atıf [1],
sonra [2], sonra [3], vs. Kaynaklar alfabetik sırada değil,
atıf sırasına göre verilmelidir!
• Şekil ve Tablolar: Metin içerisinde yer alma sırasına
göre kısa bir başlık ile verilmelidir.
• Denklemler: Ana denklemler numaralandırılmalıdır.
Numaralar parantez içinde sağa dayalı olmalıdır.
• Sayfa numaraları: Tüm sayfalar numaralanmalıdır.
• Dosya adı: Dosya ilk yazarın soyadı ve Etkinlik Yürütme
Kurulunca tebliğ edilen bildiri numarası ile isimlendirilme-
lidir. Ör: Newton123.pdf
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1984 1986 1988 1990 1991 1993 1995 1997 1999 2001 2003 2005 2007 2009 2011
ODTÜ Gazi- DEÜ İTÜ Uludağ KTÜ Yıldız Fırat Gazi- Selçuk Gazi Erciyes Cum- ODTÜ Niğde

antep Teknik antep huriyet Kıbrıs
Genel 10 19 2 15 19 26 15 7 7 25 24 28 23 18 20
Mekanizma tekniği 12 8 8 4 4 9 6 7 3 7 3 3 5 10 7
Titreşim 11 13 17 17 4 12 13 8 17 25 16 20 11 17 19
Makina dinamiği 4 1 3 7 2 4 3 4 2 10 11 4 8 7 12
Akustik 4 3 5 2 1 2 3 3 4 3 2
Otomotiv 2 6 6 6 2 12 12 3 1 6 4 4 3 7 6
Kontrol 4 5 6 2 8 13 16 6 6 13 13 18 10 6 8
Ziraat Makinaları 3 3 8 4 1 4 2 1 2 1 1

Tablo I. UMTS’de sunulan bildiri konuları [2]

II. Makina Teorisi ve Dinamiği
Makina teorisi ve dinamiği (MTD), makina mühendisliği-

nin temel alanlarından biridir. MTD, tasarımı yapılacak
olan makina ya da aletin, sağlıklı bir şekilde çalışabilmesi,
uygun bir biçimde tasarlanabilmesi ve imalatının yapılabil-
mesi için gerekli olan matematik ve fizik esaslı mod-
ellemenin oluşturularak gerekli analiz ve sentezlerin
yapılabilmesi için yöntemler geliştirilmesi amacını güder
[1]. MTD’de başlıca çalışma konuları biyomekanik, çok
cisimli sistem dinamiği, denetim sistemleri, makina di-
namiği, makina teorisi eğitimi, mekanik güç iletim sistem-
leri, mekanizma tekniği, robotik, taşıt tekniği, titreşim ve
gürültü olarak sıralanabilir.

1984 yılından beri düzenlenmekte olan Ulusal Mak-
ina Teorisi Sempozyumlarında en çok titreşim konusunda
bildiri sunulmuştur. Bildiri sayılarında titreşim konusunu
sırası ile denetim sistemleri, mekanizma tekniği, makina di-
namiği ve otomotiv takip etmektedir [2]. Yıllara göre ilk 15
UMTS’de sunulan bildiri konuları Table I’de verilmiştir.

III. Makina Teorisi ve Dinamiği Araçları
MTD çalışmalarında analitik ve sayısal modelleme, is-

tatistiksel yöntemler, dijital hesaplama araçları ve deneysel
yöntemler kullanılmaktadır.

A. Analitik ve sayısal modelleme
MTD çalışma alanlarında az sayıdaki fiziksel yasanın

haricinde kalan tüm modeller matematiksel modellerdir.
MTD’de en önemli fiziksek yasalar, şüphesiz Newton’un
hakeket kanunlarıdır. Parçacık dinamiğinde Newton’un 2.
hareket kanunu şu şekilde ifade edilmektedir:

F = ma (1)

F cisme etki eden kuvvet vektörü, m cismin kütlesi, a da
cismin ivme vektörüdür.

B. Dijital hesaplama araçları
Günümüzde MTD çalışmaları teorik hesapların yanında

bilgisayar destekli hesaplar ile birlikte yürütülmektedir.
Söylemez’e [3] göre bilgiye erişimde ve hesaplama
yöntemlerinde dijital teknoloji ile gelen önemli değişiklikler
hem eğitimde, hem de mühendislik çalışmalarında büyük
değişimler getirmiştir.

MTD çalışmalarında mühendislik hesaplarının yanı sıra
teknik çizim ve katı modelleme amaçlı olarak da yazılım
araçları kullanılmaktadır.

B.1 Mühendislik hesap yazılımları
Mühendislik hesapları Microsoft Excel R©, Matlab R©

gibi genel hesap yazılımları ile yapıldığı gibi Ansys R©,
MSC ADAMS R© gibi mekanik sistemlere özgü tasarlanmış
yazılım araçları ile de yaygın olarak yapılmaktadır.

B.2 Katı model yazılımları
Autocad R©, Catia R©, Solidworks R© gibi pek çok teknik

çizim ve katı modelleme programı bulunmaktadır. Günü-
müzde bu yazılımlar ayrıca analiz ve tasarım amaçlı olarak
da kullanılmaktadır [4].

IV. Sonuçlar
UMTS, 1984’ten bu yana MTD alanında önemli Türkçe

kaynak olagelmiştir. Türkiye’nin IFToMM üyeliği ile bir-
likte MTD alanındaki çalışmaların ivme kazanması beklen-
mektedir.

Teşekkür
UMTS’nin sürekliliğini sağlayan tüm sempozyum düzenleyicileri ve

katılımcılarına teşekkür ederiz.
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ihi: 6.12.2014.

[2] Sabuncu M. Türkiye’de makine teorisi ve dinamiği anabilim
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