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IFToMM Bildiri Kitaplar1 Icin Resmi Bildiri Bicemi
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Ozet— Ozet, bildirinin kendi icerisinde biitiin, en fa-
zla 150 kelime olan bir ozeti olmali ve tek paragraftan
olusmalidir. ~ Ozet, etkinlik hedef kitlesine ilging gele-
cek sekilde, sempozyum icerigine uygun, diizgiin Tiirkce
ile yazilmalidir. Burada tarif edilen sablon bildiri kitabi
olusturulan tiim IFToMM etkinliklerinde kullamilir. Ozet

icerisinde dipnotlar, sekiller ve atiflar olmamahdir!
Anahtar kelimeler: acik, net, ilgi cekici, 6zgiin bildiri

Abstract—Abstract in English.

Keywords: clear, concise, interesting, original, pertinent paper

I. Metin Kurallan

Bildiriye calisma konusu hakkinda genel bilgi vererek
baslaym. Bu kisim ayrica yazin taramasi ve bildiri igerigi
hakkinda bilgi icermelidir. Agagida metin kurallar1 yeral-
maktadir:

e Yaz tipi: 10 punto Times New Roman.

o Satir Arahg: Tek.

« Sayfalar: Azami uzunluk 10 sayfadir.

o Sayfa Diizeni: Yazar bu sablonu kullanarak bildiriyi
olusturursa bildiri uygun diizende olacaktir. Istenirse bildiri
diizeni Sekil 1 ve agagidaki bilgiler uyarinca olusturulabilir.
Ancak bu secenek tavsiye edilmez.

Sayfa Diizeni\ Sayfa Kenar Bogluklari

Ust: 2.54 cm, Alt: 1.41 cm, Sol: 2.07 cm, Sag: 2.2 cm
Sayfa Diizeni\ Sayfa Boyutu

Letter, En: 21.59 cm, Boy: 27.94 cm

Sayfa Diizeni\ Diizen

Ust bilgi: 2.54 cm, Alt bilgi: 1 cm

Sayfa Diizeni\ Paragraf

Her iki yana dayali

Sayfa Diizeni\ Paragraf Paragraf Girintisi

Ozel: Ilk satir girintisi: 0.4 cm

Sayfa Diizeni\ Kolonlar

Kolon sayisi: Iki, En: 8.18 cm, Bosluk: 0.96 cm

o Ust bilgi: 8 punto ile, sola dayal yazilmalidir. “Etkinlik
Ad, Sehir, giin-giin ay y1l” seklinde diizenlenmelidir.

« Baglk, yazar(lar), kurum: baslik ortalanmali ve kalin
14 punto ile, bas harfler biiyiik olarak yazilmalidir. Bir
satir bogluk birakilarak her yazar ve kurumu yazar basina
bir kolon kullanilarak yazilmalidir. E-posta adresleri dip-
not olarak verilmelidir.
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Sekil 1. Bir IFToMM bildirisinin diizeni.

o Ozet: Yukarida anlatildig1 lizere olmali, en az iic, en fazla
alt1 anahtar kelime kalin harflerle ve alfabetik sirada ver-
ilmelidir. Ayrica 6zetin ve anahtar kelimelerin Ingilizcesi
de verilmelidir.

« Ana metin: Cift kolon.

« Bashklar: Roman sayilar ile sirali, kalin yazi tipinde; alt
bagsliklar ise biiyiik harfler ile siraly, italik egik yazi tipinde;
alt-alt bagliklar ise alt baghik harfine ek olarak numarali,
egik yazi tipinde olmalhidir. Heading 2 Styles kullanilmasi
tavsiye edilir.

« Kaynakca: Kaynakca bildiri sonunda “sayr” kaynak atfi
bicemi ile verilmelidir.. Onemli: Kaynak numaralari
metin icindeki atif sirasi ile sirlanmahdir:ilk atif [1],
sonra [2], sonra [3], vs. Kaynaklar alfabetik sirada degil,
atif sirasina gore verilmelidir!

« Sekil ve Tablolar: Metin icerisinde yer alma sirasina
gore kisa bir baglik ile verilmelidir.

o Denklemler: Ana denklemler numaralandirilmalidir.
Numaralar parantez i¢inde saga dayali olmalidur.

« Sayfa numaralari: Tiim sayfalar numaralanmalidir.

« Dosya adi: Dosya ilk yazarin soyadi ve Etkinlik Yiiriitme
Kurulunca teblig edilen bildiri numarasi ile isimlendirilme-
lidir. Or: Newton123.pdf
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1984 | 1986 | 1988 | 1990 | 1991 1993 | 1995 | 1997 | 1999 | 2001 | 2003 | 2005 2007 2009 2011
ODTU | Gazi- | DEU | ITU | Uludag | KTU | Yildiz | Firat | Gazi- | Selcuk | Gazi | Erciyes | Cum- | ODTU | Nigde
antep Teknik antep huriyet | Kibris
Genel 10 19 2 15 19 26 15 7 7 25 24 28 23 18 20
Mekanizma teknigi 12 8 8 4 4 9 6 7 3 7 3 3 5 10 7
Titresim 11 13 17 17 4 12 13 8 17 25 16 20 11 17 19
Makina dinamigi 4 1 3 7 2 4 3 4 2 10 11 4 8 7 12
Akustik 4 3 5 2 1 2 3 3 4 3 2
Otomotiv 2 6 6 6 2 12 12 3 1 6 4 4 3 7 6
Kontrol 4 5 6 2 8 13 16 6 6 13 13 18 10 6 8
Ziraat Makinalari 3 3 8 4 1 4 2 1 2 1 1

Tablo 1. UMTS’de sunulan bildiri konulari [2]

II. Makina Teorisi ve Dinamigi

Makina teorisi ve dinamigi (MTD), makina miihendisligi-
nin temel alanlarindan biridir. MTD, tasarimi yapilacak
olan makina ya da aletin, saglikli bir sekilde ¢alisabilmesi,
uygun bir bigcimde tasarlanabilmesi ve imalatinin yapilabil-
mesi icin gerekli olan matematik ve fizik esasli mod-
ellemenin olugturularak gerekli analiz ve sentezlerin
yapilabilmesi i¢in yontemler gelistirilmesi amacin1 giider
[1]. MTD’de baslica ¢alisma konulari biyomekanik, ¢ok
cisimli sistem dinamigi, denetim sistemleri, makina di-
namigi, makina teorisi egitimi, mekanik gii¢ iletim sistem-
leri, mekanizma teknigi, robotik, tagit teknigi, titresim ve
giiriiltii olarak siralanabilir.

1984 yilindan beri diizenlenmekte olan Ulusal Mak-
ina Teorisi Sempozyumlarinda en cok titresim konusunda
bildiri sunulmugtur. Bildiri sayilarinda titresim konusunu
sirasi ile denetim sistemleri, mekanizma teknigi, makina di-
namigi ve otomotiv takip etmektedir [2]. Yillara gore ilk 15
UMTS’de sunulan bildiri konular1 Table I’de verilmisgtir.

III. Makina Teorisi ve Dinamigi Araclari

MTD calismalarinda analitik ve sayisal modelleme, is-
tatistiksel yontemler, dijital hesaplama araglar1 ve deneysel
yontemler kullanilmaktadir.

A. Analitik ve sayisal modelleme

MTD calisma alanlarinda az sayidaki fiziksel yasanin

haricinde kalan tiim modeller matematiksel modellerdir.

MTD’de en 6nemli fiziksek yasalar, siiphesiz Newton un

hakeket kanunlaridir. Parcacik dinamiginde Newton’un 2.

hareket kanunu su sekilde ifade edilmektedir:
F=ma

ey

F cisme etki eden kuvvet vektorii, m cismin kiitlesi, a da
cismin ivme vektoriidiir.

B. Dijital hesaplama araglar

Giinlimiizde MTD c¢aligmalar: teorik hesaplarin yaninda
bilgisayar destekli hesaplar ile birlikte yiiriitiilmektedir.
Soylemez’e [3] gore bilgiye erisimde ve hesaplama
yontemlerinde dijital teknoloji ile gelen 6nemli degisiklikler
hem egitimde, hem de miihendislik ¢aligmalarinda biiyiik
degisimler getirmistir.

MTD calismalarinda miihendislik hesaplarinin yan1 sira
teknik cizim ve kati modelleme amagli olarak da yazilim
araclar1 kullanilmaktadir.

B.1 Miihendislik hesap yazilimlar
Miihendislik hesaplart Microsoft Excel®, Matlab®
gibi genel hesap yazilimlar ile yapildigi gibi Ansys®,
MSC ADAMS® gibi mekanik sistemlere 6zgii tasarlanmig
yazilim araglari ile de yaygin olarak yapilmaktadir.

B.2 Kati model yazilimlart
Autocad®, Catia®, Solidworks® gibi pek ¢ok teknik
¢izim ve kati modelleme programi bulunmaktadir. Giinii-
miizde bu yazilimlar ayrica analiz ve tasarim amacli olarak
da kullanilmaktadir [4].

IV. Sonuclar

UMTS, 1984’ten bu yana MTD alaninda 6nemli Tiirkce
kaynak olagelmigtir. Tiirkiye’nin IFToMM iiyeligi ile bir-
likte MTD alanindaki ¢alismalarin ivme kazanmasi beklen-
mektedir.

Tesekkiir

UMTS’nin siirekliligini saglayan tiim sempozyum diizenleyicileri ve
katilimcilarina tesekkiir ederiz.
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